
МИНИСТЕРСТВО НАУКИ И ВЫСШЕГО ОБРАЗОВАНИЯ 

РОССИЙСКОЙ ФЕДЕРАЦИИ 

федеральное государственное бюджетное образовательное 

учреждение высшего образования 

«Казанский национальный исследовательский технический 

университет им. А.Н. Туполева-КАИ» 

(КНИТУ-КАИ) 

 

П Р ИКА З  

 

_____________                                    №______________ 

Казань 

 

Об утверждении тем и руководителей 

выпускных квалификационных работ 

обучающихся по ОП ВО - 

программам бакалавриата 

форма обучения - очная 

Институт автоматики и электронного приборостроения (ИАЭП) 

 

       В соответствии с Положением о выпускной квалификационной работе 

обучающихся  по образовательным программам высшего образования – 

программам бакалавриата, программам специалитета и программам 

магистратуры КНИТУ-КАИ приказываю: 

       утвердить темы выпускных квалификационных работ обучающихся  

по образовательной(ым) программе(ам) высшего образования - 

программе(ам) бакалавриата, оканчивающих обучение в 2026 году и 

назначить руководителей выпускных квалификационных работ согласно 

списку: 

 

п.1 

Направление подготовки/специальность  27.03.04 Управление в технических 

системах 

Группа  3438 

 
№ Ф.И.О. 

обучающегося 

Название темы 

выпускной 

квалификационной 

работы 

Руководитель 

выпускной 

квалификационной 

работы (ФИО, 

уч.степень, 

уч.звание, 

должность) 

Консультант 

выпускной 

квалификационной 

работы (ФИО, 

уч.степень, 

уч.звание, 

должность) 

1 Балобанов Филипп 

Юрьевич 

Разработка и 

моделирование 

автоматизированно

й системы 

управления 

трехфазным 

Терентьев С.А., 

канд. техн. наук, 

доцент каф. АиУ 

 

1961-С30.03.2026



горизонтальным 

сепаратором 

2 Боронин Данила 

Алексеевич 

Проектирование 

системы 

автоматического 

управления 

движением 

беспилотного 

автомобиля 

Старостин Б.А., 

канд. техн. наук, 

доцент каф. АиУ 

 

3 Гайнулин Роман 

Фянисович 

Разработка 

системы 

измерения 

скорости 

перемещения 

подвижного 

устройства с 

помощью 

индуктивного 

датчика 

Гаркушенко 

В.И.канд. техн. 

наук, доц., доцент 

каф. АиУ 

 

4 Гарафутдинов 

Ильнар 

Ильдарович 

Разработка 

лабораторного 

стенда 

"Стартер-генерато

р для автомобиля с 

системой 

регулирования 

выходного 

напряжения" 

Колчин А.В., ст. 

преподаватель каф. 

АиУ  

Маханько А.А., 

канд. техн. наук, 

доцент каф АиУ  

5 Калинина Анна 

Андреевна 

Разработка 

системы контроля 

параметров 

акселерометров 

Благовещенский 

А.Н., канд. техн. 

наук, доцент каф. 

АиУ 

 

6 Кармакова 

Валерия 

Владимировна 

Разработка 

робота-сортировщ

ика, оснащенного 

системой 

технического 

зрения 

Теперин А.А., ст. 

преподаватель каф. 

АиУ  

Маханько А.А., 

канд. техн. наук, 

доцент каф АиУ  

7 Лузин Андрей 

Алексеевич 

Разработка 

лабораторного 

стенда по 

исследованию 

аналого-цифрового 

преобразователя 

Колчин А.В., ст. 

преподаватель каф. 

АиУ  

Маханько А.А., 

канд. техн. наук, 

доцент каф АиУ  

8 Мальков Леонид 

Дмитриевич 

Разработка 

системы 

управления 

климатической 

установкой 

Колчин А.В., ст. 

преподаватель каф. 

АиУ  

Маханько А.А., 

канд. техн. наук, 

доцент каф АиУ  

9 Мингазутдинов 

Ильфар 

Ильдарович 

Разработка 

системы 

управления 

Файзутдинов Р.Н., 

канд. техн. наук, 

доцент каф. АиУ 

 



роботом 

10 Мишинкин 

Альберт 

Альфредович 

Разработка и 

моделирование 

системы 

стабилизации 

углового 

положения 

беспилотного 

летательного 

аппарата на основе 

регулятора с 

адаптивной 

настройкой 

Терентьев С.А., 

канд. техн. наук, 

доцент каф. АиУ 

 

11 Пронин Альберт 

Андреевич 

Разработка 

цифро-аналогового 

вычислительного 

комплекса для 

исследования 

систем 

автоматического 

управления 

Благовещенский 

А.Н., канд. техн. 

наук, доцент каф. 

АиУ 

 

12 Салахутдинов 

Ильхам 

Ильгизарович 

Разработка 

лабораторного 

стенда по 

исследованию 

цифро-аналогового 

преобразователя 

Колчин А.В., ст. 

преподаватель каф. 

АиУ  

Маханько А.А., 

канд. техн. наук, 

доцент каф АиУ  

13 Сафиуллин Артур 

Данирович 

Разработка 

системы 

роботизированной 

сортировки 

объектов на основе 

компьютерного 

зрения и обучения 

с подкреплением 

Лазарева П.А., 

канд. физ.-мат. 

наук, доцент каф. 

АиУ 

 

14 Тимофеев Никита 

Геннадьевич 

Разработка 

системы 

управления 

беспилотного 

летательного 

аппарата для 

перехвата 

воздушных 

объектов 

Терентьев С.А., 

канд. техн. наук, 

доцент каф. АиУ 

 

15 Трапезников 

Данил Эдуардович 

Разработка 

системы 

управления базой 

данных 

программно-аппар

атного комплекса 

контроля 

параметров 

Благовещенский 

А.Н., канд. техн. 

наук, доцент каф. 

АиУ 

 



акселерометров 

16 Фенин Марсель 

Витальевич 

Разработка 

виртуального 

лабораторного 

стенда для 

исследования 

дискретной 

системы 

автоматического 

управления на 

основе 

микропроцессорно

й системы 

Благовещенский 

А.Н., канд. техн. 

наук, доцент каф. 

АиУ 

 

17 Халиуллин Даниль 

Риясович 

Разработка 

демонстрационног

о учебного стенда 

на основе 

программируемого 

логического 

контроллера 

Базис-100 

Благовещенский 

А.Н., канд. техн. 

наук, доцент каф. 

АиУ 

 

18 Шарипов Данил 

Айдарович 

Разработка 

автоматизированно

й системы анализа 

кучности 

дробового 

выстрела 

Маханько А.А., 

канд. техн. наук, 

доцент каф. АиУ 

 

19 Шатров Михаил 

Вячеславович 

Разработка 

системы 

управления 

беспилотного 

летательного 

аппарата 

Файзутдинов Р.Н., 

канд. техн. наук, 

доцент каф. АиУ 

 

20 Юдин Алексей 

Андреевич 

Разработка и 

моделирование 

системы 

автоматического 

управления 

полётом 

беспилотного 

вертолёта 

Терентьев С.А., 

канд. техн. наук, 

доцент каф. АиУ 

 

 

 

п.2 

Направление подготовки/специальность  27.03.04 Управление в технических 

системах 

Группа  3439 

 
№ Ф.И.О. 

обучающегося 

Название темы 

выпускной 

квалификационной 

Руководитель 

выпускной 

квалификационной 

Консультант 

выпускной 

квалификационной 



работы работы (ФИО, 

уч.степень, 

уч.звание, 

должность) 

работы (ФИО, 

уч.степень, 

уч.звание, 

должность) 

1 Алешин Егор 

Иванович 

Разработка и 

моделирование 

системы контроля 

дистанции для 

предупреждения 

критического 

сближения 

автомобиля 

Теперин А.А., ст. 

преподаватель каф. 

АиУ  

Маханько А.А., 

канд. техн. наук, 

доцент каф АиУ  

2 Волков Максим 

Николаевич 

Разработка 

учебного 

исследовательског

о стенда для 

моделирования 

системы 

управления 

беспилотным 

воздушным 

судном и его 

исполнительным 

устройством для 

вертикального 

захвата и 

десантирования 

грузов 

Теперин А.А., ст. 

преподаватель каф. 

АиУ  

Маханько А.А., 

канд. техн. наук, 

доцент каф АиУ  

3 Дубовцева Яна 

Александровна 

Разработка 

адаптивной 

системы захвата 

объектов 

коллаборативным 

роботом на основе 

данных глубины 

Лазарева П.А., 

канд. физ.-мат. 

наук, доцент каф. 

АиУ 

 

4 Егоров Игорь 

Андреевич 

Разработка 

учебного 

исследовательског

о стенда для 

изучения и 

моделирования 

полёта 

беспилотного 

воздушного судна 

с полезной 

нагрузкой 

Теперин А.А., ст. 

преподаватель каф. 

АиУ  

Маханько А.А., 

канд. техн. наук, 

доцент каф АиУ  

5 Кайданова 

Камилла 

Александровна 

Разработка 

системы 

управления 

роботизированным 

комплексом 

автоматической 

Теперин А.А., ст. 

преподаватель каф. 

АиУ  

Маханько А.А., 

канд. техн. наук, 

доцент каф АиУ  



подачи и 

установки шипов 

для 

автомобильных 

шин 

6 Когогин Алексей 

Владимирович 

Разработка 

лабораторного 

стенда по 

исследованию 

системы 

автоматического 

управления 

беспилотного 

летательного 

аппарата  

Маханько А.А., 

канд. техн. наук, 

доцент каф. АиУ 

 

7 Нарсудинов 

Михаил 

Русланович 

Разработка 

системы 

управления 

беспилотного 

летательного 

аппарата с 

дозаправкой в 

полёте 

Терентьев С.А., 

канд. техн. наук, 

доцент каф. АиУ 

 

8 Пискунов Даниил 

Сергеевич 

Разработка и 

исследование 

микропроцессорно

й цифровой 

автоматической 

системы 

Благовещенский 

А.Н., канд. техн. 

наук, доцент каф. 

АиУ 

 

9 Потапов Георгий 

Игоревич 

Разработка и 

моделирование 

системы 

автоматического 

управления 

автономным 

подводным 

роботом 

Старостин Б.А., 

канд. техн. наук, 

доцент каф. АиУ 

 

10 Сушенцов Евгений 

Владимирович 

Разработка 

системы 

управления 

коллаборативным 

роботом с 

визуальной 

обратной связью 

Лазарева П.А., 

канд. физ.-мат. 

наук, доцент каф. 

АиУ 

 

11 Хайруллин Ринат 

Данович 

Разработка 

лабораторного 

стенда "Система 

управления 

беспилотного 

летательного 

аппарата" 

Маханько А.А., 

канд. техн. наук, 

доцент каф. АиУ 

 

12 Шутов Ярослав Разработка Теперин А.А., ст. Маханько А.А., 



Юрьевич системы 

управления 

всенаправленной 

платформой с 

электрическими 

приводами 

преподаватель каф. 

АиУ  

канд. техн. наук, 

доцент каф АиУ  

 

Основание: служебная записка кафедры АиУ. 

 

 

И.о. проректора по образовательной деятельности 

и молодежной политике 
 В.В. Хамматова 

 

Проект вносит: 

директор института 

А.В.Ференец 

Дата: 27.03.2026 
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